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Pfevodnik PA-10

1. Zakladni udaje

Pfevodnik je urcen pro prevod fidici signal pro
tfibodové Fizeny servopohon (otvira, stoji, zavird)
na signal pro plynule fizeny servopohon (0-10V, 2—
10V).

Zakladni vlastnosti prevodniku PA-10:

e Vsechny parametry se urcuji jednoduse pomoci
zkratovacich propojek (jumpert)

* MozZnost volby rozsahu vystupniho napéti pro
fizeni servopohont nebo frekven¢niho ménice
(0-10V nebo 2-10V)

* Napajeni 24V AC

e Vstupni signaly 24V AC/DC

» Nastaveni stavu vystupu pfi zapnuti (min./max.)

» Nastaven{ doby pfebéhu 3bodového
servopohonu (integra¢niho ¢asu)

Funkce je signalizovana LED diodou. Prevodnik

nasc¢itdva na vstupnich signalech casy otvirani a

zavirani servopohonu a podle nastavené doby

pfebéhu 3bodového servopohonu vypocitava

aktualni polohu pro plynule fizeny servopohon.
Ochranu pfed nebezpec¢nym dotykem zajistuje

malé bezpe¢né napéti. Pripojuje se 4zilovym

kabelem o prafezu zil asi 0,5 — 1 mm?,

2. Nastaveni parametru

Nastaveni parametri se provadi zkratovacimi pro-
pojkami (v tabulkdch pouzivame krat$i vyraz ,jum-
per’). Cerné poli¢ko znaé¢i, ze je zkratovaci propoj-
ka nasazena na oba koliky — zkratuje je. Bilé poli¢-
ko znamend, Ze dana dvojice kolikli je rozpojena.
Zkratovaci propojku bud” vyjmeme zcela nebo je

2.2 Dalsi parametry

také mozné nasadit ji pouze na jeden z koliku, aby
se neztratila. Vhodnou pomuckou pro nastavovani
je pinzeta. Jumpery jsou ukryty pod pravou spodnf
krytkou krabi¢ky, kterou vysuneme po zatlaceni
vhodného Sroubovaku do vylisku ve stfedu krytky.

2.1 Doba pfechodu 3bodového servo-
pohonu (integracni cas)

Tento parametr udava dobu trvani vstupniho signa-
lu, za kterou zméni prevodnik vystup zjedné do
druhé krajni hodnoty. Je-li pFevodnik pfipojen
k regulatoru Regu AD-TV pro prfevod signalu na
servopohon smésovaciho ventilu, nastavi se tato
doba shodna s nastavenou dobou pfebéhu ventilu
topeni (parametr S regulatoru).

Doba piechodu se nastavi s pomoci nasledujicf
tabulky a tohoto vzorce:
T=5s + (soucet hodnot rozpojenych jumpert)

Jumper Cas prechodu

J1 5s

)2 10s
J3 20s
J4 40s
J5 80s
J6 160s
J7 320s
8 640s

Vyznam Pocatecni stav vystupu Rozsah vystupu
Jumper [J10]
H Zkratovany Minimalni (0/2V) 0-10V
Rozpojeny Maximalni (10V) 2-10V
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3. Rozlozeni propojek a
cislovani svorek

5. Obsazeni svorek

4. Pripojeni a oziveni

Pfevodnik PA-10 potfebuje trvaly zdroj napdjeciho
napéti 24V AC. Pitkon servopohonu je dan
dimenzovanim tohoto napdjeciho napéti. Je-li
odebirdno z fidiciho regulatoru Regu, nelze spojit
svorku GND pievodniku PA-10 se svorkou GND
regulatoru!

Po pfivedeni napdjeni se na vystupnich svorkach
objevi pfednastavené vychozi napéti (jumper J9) a
zatne  blikat  kontrolka  signalizujici  chod
pfevodniku. Dle stylu blikani mazeme rozlisit 3
stavy:

e rovnomérné blikdni — pfevodnik neméni
hodnotu vystupniho napéti (neni zadny vstupni
signal)

e kratké pohasinani — vystupni napéti se postupné
zvysuje (vstupni signal OTV)

e kratké poblikavani — vystupni napéti se postupné
sniZzuje (vstupni signal ZAV)

Jestlize je soucasné vstupni signal OTV i ZAV,
vystupni napéti se snizuje. Tato vlastnost umozriuje
pouziti prevodniku i pro dvoubodovy vstupni
signal.

Cely rozsah vystupniho napéti pfevodniku se
zméni za ¢as zadany pomoci jumpert J1 aZ J8.

Svorka Oznaceni | Popis signalu Vodi¢
1 GND Napdjeni pfevodniku a vstupni
2 o1V signaly
3 ZAV
4 24V AC
5 GND Vystup na spojité fizeny JYTY 4 x 1
6 24V AC servopohon
7 Y

6. Vyrobce, zaruky

JESY s.r.o.
Na Cvic¢irné 188
267 27 Litens

a2 311 684 298, 606 624 364
311 684 379
E-mail: jesy@jesy.cz ~ WEB: www.jesy.cz

Zaru¢ni podminky jsou uvedeny v zaru¢nim listu,
ktery je dodavan spolu s vyrobkem.

Upozornéni: Vzhledem k neustadlému vyvoji si
vyrobce vyhrazuje pravo zmén vyrobku, které
nemaji vliv na moznosti jeho pouziti.



